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годКалендарный учебпый график по дополнительной общеобразоватсльной програDrме <<Робототехпика

Объединение: <Робототехника>;
Год обучения: З-й год обучения;
Группа Nч: З.l;
Педагог: Мармилов Евгений Владимирович
Количество учебньж недель: Зб недель;
Количество учебных часов в год: 144 часа;

Режим проведения занятий: 2 раза в неделю по 2 часа;

расписание:

ffcHb неде"rrlr Время проведеrrия
Пятница 15.з0 _ l6.10

16.20 17.00
Суббота 10.00 _ 1 0.40

10.50_ 11.30

JYlr

П.rIаllир
усмая
llaTa

lIровсде
Ilия

]аIIяl,ия

rlropMa
зil llя,Iи я

Кол-во
lIacol]

'l'crta заtt я гIlll Мссто
I l ро I]cllcII ll,l

<Dактическая
да,га

IlроведсIIиrl
заrrятий

1-2 02.09.22 ,I,сория 2 Вводttос заIlятие. Техника безопасности. мБудо ддт
Каб 106лрактика

08.09.22 1,еория I Знакомсr,во с наборами кLЕGОФ MINDSTORMS@) мБудо ддт
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практика ] Education ЕVз 45544) Каб 106

5-6 о9.о9.22 теория l мБудо ддт
Каб 106практика l

7-8 15.02.22 ,I с()рriя 1 Подго,говка к работе с коIIструкторами ЕVЗ мБудо ддт
Каб 106практика 1

9-10 16.09.22 теория l Подготовка к работе с конструкторами EV3 мБудо ддт
Каб 106прак,гика l

l1_12 22.09.22 теория l Знакомство с детмями их классификация по цвету и
назначениlо

мБудо ддт
Каб 106практика 1

lз-14 2з.09.22 теория l Знакомство с детаJIями их
назначению

к:Iассификация по цвету и мБудо ддт
Каб 106IlpaК l икil l

l5_1б 29.09.22 тсория 1 Правила уклаllки деталей в лоток мБудо ддт
Каб 106практика 1

l7-1tJ з 0.09,22 теория 1 Техника соединения дета,тей конструкции мБудоддт

Каб 106пракl,ика 1

19-20 06.1,0.22 теория 'Гехника соединеIIия де,I,ttтей конструкции мБудо ддт
Каб 106пракl,ика 2

2|-22 0].|0.22 теория l Изучение простых механизмов (блоки, рычаги, колеса) и их мБудо ддт

Знакомство с наборами KLEGO@ MINDSTORMS@
Education ЕV3 45544)
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практика l зIiачимость IIри конструироваIlии роботов Каб 106

2з-24 1 3. 10.22 теор}Iя Изучение IIросl,ых Mexi]II изl\,1оI] (блtlкl.t. 1,1ычаI,и, lto,lIeca) и их
tНilЧИ \4(|c'l l, I Iги Kl ll l(, гl)) и р(lваlrи и роб,эr ов

мБудо ддт
Каб 106Il рактика 2

25-26 |4.10.22 теория l Передаточные числа мБудоддт

Каб 106практика I

21-28 20.10.22 теория l Передаточные числа

практика l

29-30 теория l Зубчатая передача мБудо ддт
Каб 106практика l

з 1_32 27.10.22 ,геория Зубчатая передача мБудо ддт
Каб l06liрактикlt 2

28.10.22 тсория l Изменение угла вращения мБудо ддт
Каб 106практика 1

з 5-зб 03.1 l .23 тсория Изменение угла вращения мБудо ддт
Каб 106IIpaKTl.tKil 2

37-38 10. l 1 .22 ,I,еори я 1 Использование червячной передачи мБудо ддт
Каб 106практика l

39_40 11.11.22 1,еория l Использование червячной передачи мБудо ддт
Каб 106I I раl{ти ка l

мБудо ддт

Каб 106

21.10.22
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41-42 |7 .| l .22 теория 1 Кулачковый механизм

практика l

4з-44 18.1 l .22 тсория 1 Кулачковый механизм

практика l

45_46 24.||.22 теория l Передача вращения с помощью резинок мБудодtт
Каб 106практика 1

47 -48 25.11 .22 теория ГIсредача вращения с помощью резинок мБудо ддт
Каб 106практика 2

49_50 теория 1 Шарниры мБудо ддт
Каб 106практика 1

51-52 02.|2.22 тсория 1 IIIарниры мБудо ддт
Каб 106практика l

5з-54 08.12.22 ,геория l Постройка высокой башrни. мБудо ддт
Каб 106практика 1

55-56 09.|2.22 1,сория Постройка высокой башни мБудо ддт
Каб l06IIрактика 2

57-58 15.12.24 теория l рычажные механизмы. Изготовление качелей

практика 1

мБудо ддт
Каб 106

мБудо ддт
Каб 106

01.1,2.22

мБудо ддт
Каб 106
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59-60 |6.\2.2? теория мБудо ддт

Каб 106практика 2

б1-62 22.12.22 теория 1 Изготовление (ручной) катапульты. мБудо ддт

Каб 106практика 1

бз_64 2з.12.22 теория Изго,говлеtrие (ручной) катапульты. мБудо ддт

Каб 106практика 2

65-66 29.|2.22 1,еория l Сборка бсзмот<lрной колёсной тележки. мБудо ддт
Каб 10611рактика l

6,7-68 з0.12.22 теория Сборка бсзмоторной колёсной гележки. мБудо ддт
Каб 106практика 2

69-70 12.01.22 теория l Способы передачи вращательного движеIIия. мБудо ддт
Каб 106практика l

7|-12 1з.0|.22 теория 1 Ознакомление с правилttми работы с инстрl.кцией,
выстраивание алгоритма сборки

мБудо ддт
Каб 106практика l

1з-14 19.()I .22

теория l Ознакомление с правилами работы
выстраивание алгоритма сборки

с инструкчией. мБудо ддт

Каб 106
практика l

] 5-16 20.01.22

теория Ознакомление с правилами работы
выстраивание алгоритма сборки

с инструкцией, мБудо ддт
Каб l 06

практика 2

рычажные механизмы. Изготовление качелей.



(
Ознакомлеlrие с электронными элементilми конструктора
(моторы)

1,еория

26.0|,22 практика l

мБудоддт

Каб 106

теория 1

79-80 27.01.22 практика 1

мБудо ддт
Каб 106

теория I

8l -82
практика 1

Ознакомление с электронными элементzlми конструктора
(моторы) мБудо ддт

Каб 106

т,еория 1

8з -84 0з.02.22 практика 1

Вращсtrис колёс с помощыо мотора
мБуд() ддт
Каб l 06

l,еория

l]5_86 09.02.22 практика 2

мБудо ддт
Каб 106

Враulение колёс с помощью мотора

,I,еория

87_88 |0.о2.22
практика 2

Вращение колёс с помощью мотора мБуд() лдт
Каб 106

теория l

tl9-90 l6.02.22
I I pitKTlI ка 1

мБудо дд1,

Каб 106

Вращсние колёс с помощью двух моторов

9|-92 |7.02.22

,геория

практика

]

1

Вращение колёс с помощью двух моторов мБудо ддт
Каб 106

9_]-94 24.о2,.22 теория Вращение колёс с помощью двух моторов мБуд() ддl,

77 -78

Ознакомлеrrие с электронными элементами конструктора
(моторы)

02.02.22
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практика 2 Каб 106

95-96 01.0з.22

теория 1 I Iрсрывистое движение мБудо ддт
Каб 'l 06

1

97-98 02.0з.22

теория 1 Прерывистое движение мБудо ддт
Каб 106

практика 1

99- l00 09.0з.22

теория Прерывистое движение мБудо дlдт

Каб 106
практика 2

l01-
l02 15.0з.22

теория Прерывистое движение мБудо ддт
Каб 106

практика 2

l0з_
l04 16.0з.22

,I,сорllя l Ролики мБуд() ддт
itаб 1 06

практика l

105-
l06 22.0з.22

,геория Ролики мБудо ддт
Каб 106

практика 2

107-
l08 2з.Oз.22

,геория l Гчсеничные маIIIины мБудоддт

Каб 106
практика l

l09-
l10 29.0з.22

l,еория Гусеничные машины мБудо ддl,

Каб 106
прак,l,ика 2

практика
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1l1-
112

з0.0з.22

теория l Luагающие машины мБудо ддт
Каб 106практика l

1 1з-
114

05.04.22

теория шагаIощие машины мБудо ддт
Каб 106практика 2

1 15_

l16
()6.04.22

теория l Хватаlоцая рука мБудо ддт
Каб 106

практика I

117 -

118

теория Хватающая рука мБудодIт
Каб 106

практика 2

1 19-
120

lз.04.22

,i,еория l Подъём предметов мБудо ддт
Каб 106

практика I

121-
122

19.04.22

теория ПодъёN{ предметов мБудо ддт
Каб 106практика 2

12з-
124

20.04.22

теория l Правила соединеI{ия двигагеля с процессором и блоком
питания

практика l

125-
126

теория Правила соединсния двигателя с процессором и блоком
пи,I,ания

мБудо ддт
Каб 1 06

практика 2

27.04.22 теория I Управление модулем EV3 мБудо ддт

12.04.22

мБудо ддт
Каб 106

26.04.22
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128 IIрактиI(а 1 Каб 106

129-
130

0з.05.22

теория 1 Управление молулем EV3 мБудо ддт
Каб 106практика l

131-
1з2 04.05.22

теория l Выбор и запуск программ мБудоддт

Каб 106практика 1

1з3-
134

10.05.22

теория Выбор и запуск программ мБудоддт

Каб 106
практика 2

lз5_
1зб

теория 1 .Щистанционное управление роботом мБудоддт

Каб 106
практика 1

1з7 -

138
11.05.22

теория .Щистанционное управление роботом мБудоддт

Каб 106практика 2

l з9-
140

18.05.22

тсория l Разработка простых прогрzu\rм мБудомт

Каб 106практика l

|41-
l42 24.05.22

тсория l Разработка простых программ

практика l

l4з-
144

25.05.22

теория 2 итоговое занятие
мБудо ддт
Каб 106

практика

11.05.22

мБудо ддт
Каб 106


